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Abstrakt

Budovy patria medzi najpouzivanejSie objekty z 2D vektorovych datovych zdrojov.
Pouzivaju sa v rozlicnych priestorovych analyzach, urbanistickych Studiach, aj
v modeloch miest a obci. Ich detekcia z lidarovych dat je uz dlhodobo aktualnou, ale
zaroven narocnou otazkou. Medzi hlavné problémy detekcie budov z dat ziskanych
nepriamymi metédami (LIiDAR, fotogrametria) patri napriklad ich mozné zatienenie
vegetaciou, rézne definicie objektov ,budova“ v dostupnych datovych zdrojoch (napr.
vzhlfadom na ich velkost, tvar strechy a pddorys) alebo pozadovana miera presnosti
a zachytenia ich detailov. Cielom tohto prispevku je predstavit aktualne moznosti
automatizovanej detekcie, vektorizacie a regularizacie 2D reprezentacii budov
z klasifikovanych mracien bodov z lidarovych dat. Predstavené su dostupné nastroje
najpouzivanejSieho GIS softvéru ako ArcGIS a QGIS, ale aj vyvoj vlastného programu
v jazyku Python. Zahfia zhlukovu analyzu, vektorizaciu, zjednoduSenie a regularizaciu
polygonov (odstranenie neziaducich prvkov a ortogonalizaciu uhlov). VSetky tri pristupy
su aplikované a porovnané v pripadovej Studii na datach z leteckého laserového
skenovania poskytovanych Uradom geodézie, kartografie a katastra SR, konkrétne
z oblasti mestskej Casti Dubravka v Bratislave. V dalSej faze Studie su porovnané
s externymi datovymi zdrojmi, ako napriklad OpenStreetMap. Okrem vizualneho
porovnania su vysledky kvantifikované pomocou agregovaného indexu podobnosti
polygonov. Tento index obsahuje porovnanie tvaru, obsahu, obvodu a polohy objektov,
vzajomnej vzdialenosti ich hranic a poctu vrcholov. Vysledky porovnania naznacuju, ze
novy program poskytuje dobré vysledky detekcie objektov (budov), navyse
s moznostou nastavenia r6znych parametrov a dalSieho vyvoja. Predstavené metddy,
postupy a nastroje su uzitocné najma v pripadoch, v ktorych su k dispozicii len lidarové
data, avSak mézu byt pouzite aj na vytvorenie podkladov v Studiach, v ktorych sa
kombinuju viaceré zdroje dat.
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